Rozproszony system sterowania i pomiarow 10T. Chmura 4.0 P451, loT

Przeznaczenie

Rozproszony system sterowania i pomiar6w. Chmura 4.0
przeznaczony jest do sterowania i zarzadzania systemem
nawodnienia w ktorym brak jest infrastruktury
przewodowej. Wszystkie elementy systemu 1acza si¢ we
wspolnej sieci urzadzen loT raportujac do chmury dane z
czujnikdw i pobierajac dane sterujace.

Budowa i zasada dzialania
System zbudowany jest z wielu sterownikéw do ktorych mozna
podtaczy¢ rozne czujniki i elementy wykonawcze. Sterowniki
podtaczone sa poprzez GSM/LTE lub sie¢ kablowg Ethernet do .
Internetu. Kazdy sterownik cyklicznie raportuje dane z / h .
podtaczonych do niego czujnikdéw oraz pobiera dane sterujace dla
wyj$¢. W chmurze dane sa gromadzone, analizowane i
prezentowane na wykresach. / ‘
Do sterownika mozna podtaczy¢: ’ k
czujnik:

- wilgotnosci gleby

- temperatury gleby

- temperatury powietrza

- wilgotnosci powietrza

- wiatromierz

- ci$nienia wody w rurociagu

- przeplywomierz
elementy wykonawcze:

- elektrozawor

- pompa

Dane techniczne

Napigcie zasilania: 858 V

Pobor mocy: 0,5W (bez wlaczonych przekaznikdéw)

Zasilanie PoE: TAK (802.3af) tryb A pasywne ze zworkg
Interfejsy: Ethernet 10/100 Mbit/s, Wi-Fi 802.11n, GSM/LTE
Przekaznik: 255V AC10A

Zakres temperatury pracy: -20 do +85 °C

Wymiary: 106 x 79 x 38 mm

Waga: 130 g

Montaz na szynie DIN: Tak (35 mm)
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